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[ 1 DESCRIGAO GERAL DO SISTEMA

sz
. Hﬁ[ Instalagbes de iluminacéo

amm ‘;——0@ Sistema de seguranca

Propésito geral

Unidade principal Mo-

dbus

(Dispositivo Modbus) @.ﬁ Interface de alarme de
' incéndio automatico

Rede Modbus —

- Sistema de ventilagao

Conversor Modbus
(UTY-VMSX)

S

Conversor Modbus
(UTY-VMSX)

Cabo conector
Unidade interior

(1) O que é o Conversor Modbus?

O conversor para conectar a nossa Unidade Interna ao sistema construido pelo Modbus, uma rede aberta,
para gerir a Unidade Interna.

Cabo conector

Unidade interior

(2) Niamero Conectavel Maximo por 1 Conversor Modbus.

| Unidade interior 1

(3) Numero conectavel maximo por 1 BMS.

Conversor Modbus sem repetidor 31

Conversor Modbus com repetidor 247




O Conversor Modbus é composto por um corpo e uma tampa.
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ESPECIFICAGOES

3-1. Ambiente de Funcionamento

Consumo de energia (W) 1,2
Funcionamento | 0-46 (32-114)
Embalamento | -10-60 (14-140)

Temperatura °C (°F)

Humidade (%) Embalamento | 0-95 (RH); Sem condensacao
Dimensdes A x L x P mm(pol.) 43 x 117 x 140 (1-11/16 x 4-5/8 x 5-1/2)
Peso g (0z) 200 (7)

3-2. Transmissao (Hardware)

Uso Tamanho Tipo de fio Observagdes
Maximo | P22 | G626
(16AWG) o
Cabo MODBUS 0128 ——1 3Fio+
mm
ini ' Cabo revestido com PVC
Minimo (26AWG)




3-3.Funcao

Controlo*? Monitor
Item*! Informag&o*? Conversor
Unidade interior Unidade interior
Comando ON/OFF ) °
Definigdo do modo de funcionamento ° °
Definigéo de temperatura ) °
Definigdo do modo de fluxo de ar ® °
Definigdo do ponto limite de temperatura ° °
Defini¢céo de termdstato desligado ° °
Controlar centralmente (Repor filtro) ) °
Controlar centralmente (Todos os modos) ° °
Controlar centralmente (Modo de temporizador) ) °
Controlar centralmente
(Definir modo de temperatura) * ®
Controlar centralmente (Modo ON/OFF) ° °
Controlar centralmente (modo ON) ) )
Controlar centralmente (Modo de operagéo) ) )
Repor sinal de filtro ) °
Definigdo de anticongelagéo ° °
Definigdo de modo de poupanca de energia ° °
Definigdo da palheta de direcdo do fluxo de ar
vertical/horizontal ¢ ¢
Temperatura da sala )
Estado do codigo de erros ° [
Estado da unidade interior °
Informacgéo da definicdo da comunicagdo Modbus °
Nome do modelo °
Verséo do software °
Estado do pedido °
Gravagao automatica de detegcdo humana ° °
Desativagdo automatica de dete¢do humana ° °

"' Consulte os manuais dos produtos para cada fungéo.
"2 Rede Modbus — Unidade Interna
" Unidade Interna — Rede Modbus



[ 4 | DESCRIGAO GERAL DO SISTEMA MODBUS

Este manual descreve as especificagdes do protocolo de interface Modbus do Conversor Modbus. O Conversor
Modbus esta equipado com a fungéo secundaria Modbus. Especificagdes que ndo estdo detalhadas neste manual
séo conformes as seguintes especificagdes Modbus.

* Especificagdes do Protocolo de Aplicagdo Modbus V1.1b3

* Modbus sobre Especificagbes de Linha de Série e Guia de Implementagéo V1.02

http://www.modbus.org/

Esta especificagédo de interface especifica a operagdo do Modbus que trabalha na linha de série RS485, onde um
dispositivo secundario envia uma resposta a uma solicitagdo do dispositivo principal. Varios dispositivos secun-
darios estéo conectados ao bus RS485. O Modbus usa o0 modo RTU Modbus com o formato moldura mostrado
abaixo.

Composigao do sinal

1 sinal: 11 bit

bO | b1 | b2 [ b3 [ b4 | bS | b6 | b7 [ b8 | b9 | b10

LSB (bit menor) MSB (bit maior)
Nome de bit Numero de bit Conteudo
b0 1 bit Iniciar bit
b1 para b8 8 bit Bit de dados

Bit de paridade ou bit de paragem (quando nao
ha paridade)

b10 1 bit Bit de paragem

b9 1 bit

Composicao do quadro de transmissao

1 moldura de transmissao: Max 256 bytes

DO | D1 D2 -+ | D(-2)| D(n-1)| D(n)

(Inicio) (Fim)
Nome do octeto Numero de bit Conteudo
DO 1 byte Destmo'd.a transmlssgo /~enderego da fonte
secundaria de transmissao
D1 1 byte Cadigo de fungao
D2 para D(n-2) MAX 252 byte | Dados de imagem
D(n-1) para D(n) 2 byte Verificagéo de erro




[ 5 | ESPECIFICAGOES DE COMUNICAGAO

Modo de transferéncia Modo RTU

Método de comunicagéo Operacao semi-duplex, método Principal/secundario
Velocidade de comunicagao 9600 bps / 19200 bps

Sistema sincrono Método de comunicagao assincrono

Bit de dados 8 bit

Paridade par/impar/nenhum

Bit de paragem 2 bit (sem paridade) / 1 bit

Rede 3 fios RS485

Comprimento maximo do cabo 1.000 (m) (3.280 (ft))

[ 6 | LISTA DE FUNGOES SUPORTADAS

Cadigo de fungao Nome da funcéo Endereco de registo Modbus*' SUR qe numero .maX|mo e
leitura / escrita
0x03 Registo de leituraem | 4001 hara 49999 125 enderecos
espera
0x04*2 Registo de Leiturade 3,44 ara 39999 125 enderecos
Entrada
0x06 Escrever registo de 40001 para 49999 1 enderego
espera unica
0x10 Escrever registos de 40001 para 49999 123 enderecos
esperas multiplas

" O endereco de registo Modbus posto em transmissdo de dados de imagem é calculado subtraindo 1 do
residuo obtido ao dividir o endereco de registo Modbus descrito por 10000.
Exemplo) O endereco de registo Modbus 35555 é posto em dados de imagem como 5554
(subtrair 1 ao residuo obtido ao dividir 35555 por 10000.)

"2 Nos seguintes casos, o valor de resposta é “0” para o pedido de “Cédigo de fungéo: 0x04”.
* Quando a unidade interna nao tem qualquer fungao
* Quando o valor do monitor ndo pode ser devolvido pelo estado da unidade interna

RESPOSTA DE EXCEGAO

Gesltye fj e ex Nome de excegao Conteudo de excecao
cegao
0x01 Cédigo de fungéo invalido Destino de cédigo de fungéo nédo suportado
0x02 Enderego Modbus invalido Destino do endereco de registo Modbus nao existente




[ 8 | COMPOSIGAO DO OBJETO

modelo 1

modelo 1 do Conversor
Modbus

N.°da | Enderego de regis- = .

i to Modbus Funcao Detalhe funcional Valor
Modbus | 30001 Informacéo de velocidade Velocidade de comunicagéo | 0: 9600bps
Conver- de comunicagao Modbus definida para Con- | 1: 19200bps
sor versor Modbus

30002 Informagéo de enderego Informacgéo do enderego bit0 para bit7: 1 para 247

secundario secundario Modbus definida
para Conversor Modbus
30003 Informagao do nome do Informagéo do nome do bit0 para bit7: (1)

bit8 para bit15: (2) (UTY-(1) (2) (3) (4))

30004 para 30006

(Endereco de registo Mo-
dbus reservado)

30007 Informagéo da verséo do Informagao da verséo do bit0 para bit3: (1)
software software do Conversor bit4 para bit7: (2)
Modbus bit8 para bit11: (3)
bit12 para bit15: (4) (Versao: ECIOIOV (1)
(2)P (3) (4) LAA-%)
30008 (Endereco de registo Mo-
dbus reservado)
30009 Erro de monitorizacéo Erro de monitorizacéo do bit0: Erro/Sem erro

Conversor Modbus

(0: Sem erro, 1: Erro)
bit8 para bit11: Subsecgéo de codigo de erros
bit12 para bit15: Secgao de codigo de erros

30010 para 30050

(Endereco de registo Mo-
dbus reservado)




N.° da

Endereco de regis-

Funcéo

Detalhe funcional

Valor

Unidade to Modbus
Unidade | 30051 para 30053 (Endereco de registo Mo-
interior dbus reservado)

30054 Estado do modo de funcio- | Monitorizagdo do estado do | 1: Auto
namento modo de funcionamento 2: Frio
3: Seco
4: Calor
5: Ventoinha
30055 Estado ON/OFF de funcio- | Monitorizagéo do estado 1: Parar
namento ON/OFF de funcionamento | 2: Operagéo
30056 Definir estado de tempera- | Definir monitorizagéo do bit0 para bit8: Definir valor
tura estado da temperatura (Temperatura = Definir valor / 4)
Exemplo) 0°C =0, 20°C = 80, 30°C =120
por cada 0,25°C
30057 Estado do fluxo de ar Monitorizag&o do estado do | 1:Auto
fluxo de ar 2:Silencioso
3:Baixo
4:Médio
5:Alto
6:Médio-Baixo
7:Médio-Alto
30058 Estado da temperatura Monitorizagéo da tempera- | bit0 para bit8: Definir valor
interna tura interna (Temperatura = Definir valor / 4)
Exemplo) 0°C =0, 20°C = 80, 30°C =120
por cada 0,25°C
30059 Erro de monitorizagéo Monitorizagdo do estado de | bit0: Erro/Sem erro
erro (0: Sem erro, 1: Erro)
bit8 para bit11: Subsecgéo do codigo de erros
bit12 para bit15: Secgao de codigo de erros
30060 Estado da posicéo vertical | Monitorizagdo do estado da | 1: Troca
da diregao do ar posicao vertical da direcéo | 2: Posicéo 1
do ar 3: Posigéo 2
4: Posigcao 3
5: Posigéo 4
30061 Estado da posigéo horizon- | Monitorizagdo do estado 1: Troca
tal da diregéo do ar da posigao horizontal da 2: Posigéo 1
diregéo do ar 3: Posigéo 2
4: Posicao 3
5: Posicao 4
6: Posigédo 5
30062 Estado da definicéo de Monitorizagéo do estado bit0: TODAS as definicdes de operagdo
proibicdo de operagéo do da definicao de proibi¢do (0: Nao inibir, 1: Valido)
controlador remoto de operagao do controlador | bit1: Definicdo do temporizador
remoto (0: N&o inibir, 1: Valido)
bit2: Definicao de temperatura da divisao
(0: Nao inibir, 1: Valido)
bit3: Configuragdo do modo de funcionamento
(0: Nao inibir, 1: Valido)
bit4: Iniciar/Parar a definicdo de operacédo
(0: Nao inibir, 1: Valido)
bit5: Definicdo da operagéo iniciar
(0: Nao inibir, 1: Valido)
bit6: Operacéo de restauro do filtro
(0: Nao inibir, 1: Valido)
30063 Estado do sinal do filtro Monitorizag&o do sinal do 0: Sem sinal
filtro 1: Sinal do filtro
30064 Estado de operagao do Monitorizagéo do estado 1: Funcionamento normal

modo de economia

de operagao do modo de
economia

2: Guardar operagédo




N.° da

Endereco de regis-

Unidade to Modbus Funcéo Detalhe funcional Valor
Unidade | 30065 Estado da operagao anti- Monitorizagéo do estado da | 1: Funcionamento normal
interior congelante operagao anticongelante 2: Operagéao anticongelante
30066 Estado da definicdo dos Monitorizagéo do estado da | O: Invélido
limites superior e inferior de | definicdo dos limites supe- | bit0 para bit7: Definir valor (Limite superior)
temperatura (Frio/Seco) rior e inferior de tempera- bit8 para bit15: Definir valor (Limite inferior)
tura do modo de operagéo | (Temperatura = Definir valor / 4)
Frio/Seco Exemplo) 0,5°C = 2, 20°C = 80, 30°C =120
por cada 0,5°C
30067 Estado da definigdo dos Estado da definigdo dos 0: Invalido
limites superior e inferior de | limites superior e inferior de | bitO para bit7: Definir valor (Limite superior)
temperatura (Calor) temperatura do modo de bit8 para bit15: Definir valor (Limite inferior)
operagéo Calor (Temperatura = Definir valor / 4)
Exemplo) 0,5°C = 2, 20°C = 80, 30°C =120
por cada 0,5°C
30068 Estado da definicdo dos Estado da definicdo dos 0: Invalido
limites superior e inferior de | limites superior e inferior de | bitO para bit7: Definir valor (Limite superior)
temperatura (Auto) temperatura do modo de bit8 para bit15: Definir valor (Limite inferior)
operagao Auto (Temperatura = Definir valor / 4)
Exemplo) 0,5°C = 2, 20°C = 80, 30°C =120
por cada 0,5°C
30069 Estado da unidade interior | Monitorizag&o do estado bit0: Estado normal
especial da unidade interior | (0: Estado especial, 1: Estado normal)
bit1: Descongelamento
(0: Sem estado de descongelamento, 1: Estado de
descongelamento)
bit2: Recuperagéo de dleo
(0: Sem estado de recuperacéo de dleo, 1: Estado de
recuperacgéo de dleo
bit3: Bomba para baixo
(0: Sem estado de bomba para baixo, 1: Estado de
bomba para baixo)
30070 Estado de termostato exter- | Monitorizagdo do estado de | 1: Soltar
no desativado termostato externo desati- | 2: Termostato desativado
vado
30071 Pedido de monitorizagdo Pedido de monitorizagéo do | 1: Sem operagdo
estado do controlo 2:DRM 1
3: DRM 2
4:DRM 3
30072 Estado de gravagéo auto- Monitorizagéo do estado 0: Sem operagao
matica de detegdo humana | de gravacao automatica de | 1: Operagéo
detecdo humana
30073 Estado do tempo de Monitorizagéo do estado bit0 para bit10: Definir valor
gravagéo automatica de da definigao do tempo de (Tempo (minuto) = Definir valor)
detecdo humana gravagao automatica de Exemplo) 60 minutos = 60, 120 minutos = 120
detecdo humana por cada 15 minutos
30074 Estado de desativagéo Monitorizagéo do estado de | 0: Sem operagdo
automatica de detegéo desativagao automatica de | 1: Operagéo
humana detecdo humana
30075 Estado do tempo de Monitorizagéo do estado bit0 para bit10: Definir valor

desativagao automatica de
detegado humana

da definigdo do tempo de
desativagao automatica de
detecdo humana

(Tempo (minuto) = Definir valor)
Exemplo) 60 minutos = 60, 120 minutos = 120
por cada 60 minutos

30076 para 39999

(Endereco de registo Mo-
dbus reservado)




N.°da
Unidade

Endereco de regis-
to Modbus

Funcéo

Detalhe funcional

Valor

Unidade
interior

40001

(Endereco de registo Mo-
dbus reservado)

40002

Definigdo do modo de
funcionamento

Definicdo do modo de
funcionamento

0: Sem troca
: Auto

Frio

Seco
Calor
Ventoinha

40003

Definigdo ON/OFF de
funcionamento

Definigdo ON/OFF de
funcionamento

Sem troca
Parar
Operacao

N2olahwon 2

40004

Definir a definigéo de tem-
peratura

Definir a definicdo de tem-
peratura

bit0: Temperatura definida Troca / Sem troca
(0: Sem troca, 1: Troca)

bit1 para bit8: Definir valor

(Temperatura = Definir valor / 4)

Exemplo) 0°C = 0, 20°C = 80, 30°C =120
por cada 0,5°C

40005

Definigdo de fluxo de ar

Definigéo de fluxo de ar

0: Sem troca
1: Auto

2: Silencioso
3: Baixo

4: Médio

5: Alto
Médio-Baixo
Médio-Alto

40006

Estado da posigéo vertical
da diregéo do ar

Monitorizag&o do estado da
posicao vertical da direcéo
do ar

Sem troca
Troca

Posicéo 1
Posigéo 2
Posicédo 3
Posicédo 4

40007

Estado da posicéo horizon-
tal da diregéo do ar

Monitorizagéo do estado
da posigao horizontal da
diregéo do ar

Sem troca
Troca

Posigédo 1
Posicéo 2
Posicédo 3
Posicéo 4
Posicédo 5

QPARON2OIDRON2OIND

40008

Definigdo de proibigao de
operagao do controlador
remoto

Definigéo de proibigédo de
operacao do controlador
remoto

bit0: Troca / Sem troca

bit1: TODAS as definicdes de operacédo
(0: Nao inibir, 1: Valido)

bit2: Definigdo do temporizador

(0: Nao inibir, 1: Valido)

bit3: Definicdo de temperatura da divisao
(0: Nao inibir, 1: Valido)

bit4: Configuragdo do modo de funcionamento
(0: Nao inibir, 1: Valido)

bit5: Iniciar/Parar a definicdo de operacédo
(0: Nao inibir, 1: Valido)

bit6: Definigdo da operagéo iniciar

(0: Nao inibir, 1: Valido)

bit7: Operacéo de restauro do filtro

(0: Nao inibir, 1: Valido)

40009

Repor sinal de filtro

Repor sinal de filtro

0: Sem alteragbes
1: Repor

40010

Definigdo de operagao do
modo de economia

Definicéo de operagéo do
modo de economia

0: Sem alteragdes
1: Funcionamento normal
2: Guardar operagao

10




N.° da

Endereco de regis-

Unidade to Modbus Funcéo Detalhe funcional Valor
Unidade | 40011 Definigdo da operagao Definigéo da operagao 0: Sem troca
interior anticongelante anticongelante 1: Soltar
2: Operagéo anticongelante
40012 Limites superior e inferior Definigéo do valor limite bit0: Limite superior de temperature Troca / Sem troca
de temperatura superior para os limites (0: Sem troca, 1: Troca)
Definigdo do valor do limite | superior e inferior de bit1 para bit8:
superior (Frio/Seco) temperatura do modo de 0: Invalido
operagao Frio/Seco 1 para 255 : Definir valor
(Temperatura = Definir valor / 4)
Exemplo) 0,5°C = 2, 20°C = 80, 30°C =120
por cada 0,5°C
40013 Limites superior e inferior Definicéo do valor limite bit0: Limite inferior de temperature Troca / Sem troca
de temperatura inferior para os limites supe- | (0: Sem troca, 1: Troca)
Definigdo do valor do limite | rior e inferior de tempera- bit1 para bit8:
inferior (Frio/Seco) tura do modo de operagéo | O: Invalido
Frio/Seco 1 para 255 : Definir valor
(Temperatura = Definir valor / 4)
Exemplo) 0,5°C = 2, 20°C = 80, 30°C =120
por cada 0,5°C
40014 Limites superior e inferior Defini¢éo do valor limite bit0: Limite superior de temperature Troca / Sem troca
de temperatura superior para os limites (0: Sem troca, 1: Troca)
Definigdo do valor do limite | superior e inferior de bit1 para bit8:
superior (Calor) temperatura do modo de 0: Invalido
operagéo Calor 1 para 255 : Definir valor
(Temperatura = Definir valor / 4)
Exemplo) 0,5°C = 2, 20°C = 80, 30°C =120
por cada 0,5°C
40015 Limites superior e inferior Definicéo do valor limite bit0: Limite inferior de temperature Troca / Sem troca
de temperatura inferior para os limites supe- | (0: Sem troca, 1: Troca)
Definigdo do valor do limite | rior e inferior de tempera- bit1 para bit8:
inferior (Calor) tura do modo de operagdo | O: Invalido
Calor 1 para 255 : Definir valor
(Temperatura = Definir valor / 4)
Exemplo) 0,5°C = 2, 20°C = 80, 30°C =120
por cada 0,5°C
40016 Limites superior e inferior Definicéo do valor limite bit0: Limite superior de temperature Troca / Sem troca
de temperatura: superior para os limites (0: Sem troca, 1: Troca)
Definigdo de valor limite superior e inferior de bit1 para bit8:
superior (Auto) temperatura do modo de 0: Invalido
operagéo Auto 1 para 255 : Definir valor
(Temperatura = Definir valor / 4)
Exemplo) 0,5°C = 2, 20°C = 80, 30°C =120
por cada 0,5°C
40017 Limites superior e inferior Definicéo do valor limite bit0: Limite inferior de temperature Troca / Sem troca
de temperatura: inferior para os limites supe- | (0: Sem troca, 1: Troca)
Definigdo de valor limite rior e inferior do modo de bit1 para bit8:
inferior (Auto) operacao Auto 0: Invalido
1 para 255 : Definir valor
(Temperatura = Definir valor / 4)
Exemplo) 0,5°C = 2, 20°C = 80, 30°C =120
por cada 0,5°C
40018 Definigdo de termostato Definicéo de termostato 0: Sem troca
externo desativado externo desativado 1: Soltar
2: Termostato desativado
40019 Definicdo de gravagao auto- | Definicdo de gravagao auto- | 0: Sem troca
matica de detegdo humana | matica de detegdo humana | 1: Sem operacéo
2: Operagéo
40020 Defini¢do do tempo de Definigédo do tempo de bit0: Troca / Sem troca

gravacao automatica de
detecdo humana

gravagao automatica de
detecdo humana

(0: Sem troca, 1: Troca)

bit1 para bit9: Tempo (minuto)

*(Tempo)/(1 minuto) o valor é definido

Exemplo) 60 minutos — 60, 120 minutos — 120
por cada 15 minutos

1"




N.° da

Endereco de regis-

Unidade to Modbus Funcéo Detalhe funcional Valor
Unidade | 40021 Definicéo de desativagao Definigéo de desativagdo 0: Sem troca
interior automatica de detecao automatica de detegao 1: Sem operagéo
humana humana 2: Operacao
40022 Estado do tempo de Monitorizagéo do estado bit0: Troca / Sem troca
desativagdo automatica de | da definigdo do tempo de (0: Sem troca, 1: Troca)
detegado humana desativagao automatica de | bit1 para bit9: Definir valor
detecdo humana (Tempo (minuto) = Definir valor)
Exemplo) 60 minutos = 60, 120 minutos = 120
por cada 60 minutos
40023 para 49999 (Endereco de registo Mo-
dbus reservado)
* Nota

Definir a definigdo dos limites superior e inferior de temperatura (40012 a 40017) da seguinte forma.

« Defina o valor definido de forma a que o “valor limite inferior” seja menor que o “valor limite superior”.

* Quando alternar entre “Sem limite” e “Limite”, troque sempre todos os limites (40012 a 40017) ao mesmo tempo utilizando
o cédigo de funcéo (0x10).
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