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[ 1 DESCRIPCION GENERAL DEL SISTEMA
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Unidad interior
Convertidor Modbus
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Cable conector

Unidad interior

(1) ¢ Qué es el convertidor Modbus?

El convertidor para la conexion de nuestra unidad interior al sistema creado por Modbus, una red abierta, para
la gestion de la unidad interior.

(2) Nimero maximo conectable por 1 convertidor Modbus.

| Unidad interior 1

(3) Nimero maximo conectable por 1 BMS.

Convertidor Modbus sin repetidor 31

Convertidor Modbus con repetidor 247




El convertidor Modbus esta compuesto de un cuerpo y una cubierta.
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ESPECIFICACION

3-1. Entorno de funcionamiento

Consumo de energia (W) 1,2
Funcionamiento | 0-46 (32-114)
Empaquetado |-10-60 (14-140)

Temperatura °C (°F)

Humedad (%) Empaquetado | 0-95 (RH); Sin condensacion
Dimensiones Al. x An. x Pr. mm (pul.) 43 x 117 x 140 (1-11/16 x 4-5/8 x 5-1/2)
Peso g (0z) 200 (7)

3-2. Transmisién (Hardware)

Uso Tamano Tipo de cable Observaciones
Maximo | P22 | A vG16.26
(16AWG) A
Cable MODBUS 0128 ——1 3Cable+
mm
ini ' Cable de PVC revestido
Minimo (26AWG)




3-3. Funcion

Control*2 Monitor
Elemento*' Informacion*® Convertidor
Unidad interior Unidad interior
Comando ON/OFF ° °
Ajuste del modo de funcionamiento ° °
Ajuste de la temperatura ° °
Ajuste del modo del flujo de aire ° °
Ajuste del limite de la temperatura del punto de
ajuste ® °
Ajuste del termostato apagado ° °
Control centralizado (Reajuste del filtro) ) °
Control centralizado (modo Todo) ° °
Control centralizado (modo Temporizador) ) °
Control centralizado
(Ajuste el modo de la temperatura) ¢ ¢
Control centralizado (modo ON/OFF) ° °
Control centralizado (modo ON) ° °
Control centralizado (modo Funcionamiento) ° °
Reajuste de la sefial del filtro ° °
Ajuste del anticongelante ° °
Ajuste del modo Energy Save (Ahorro de energia) ) °
Ajuste de la rejilla de direccion del flujo de aire
vertical/horizontal ° ¢
Temperatura ambiente ®
Estado del cédigo de error ° [
Estado de la unidad interior °
Informacion de la configuracién de la comunica-
cion Modbus d
Nombre del modelo °
Version del software °
Estado de la demanda °
Ahorro automatico por deteccion humana ° °
Automatico apagado por deteccion humana ° °

" Consulte los manuales del producto para cada funcion.

2 Red Modbus — Unidad interior
3 Unidad interior — Red Modbus




[ 4 | DESCRIPCION GENERAL DEL SISTEMA MODBUS

Este manual describe las especificaciones de la interfaz de protocolo Modbus del convertidor Modbus. El conver-
tidor Modbus esta equipado con la funcion Modbus secundario. Las especificaciones que no estan detalladas en
este manual conforman las siguientes especificaciones MODBUS.

* Especificacion del protocolo de aplicacion Modbus V1.1b3

» Guia sobre la implementacion y la especificacion de Modbus sobre linea en serie V1.02

http://www.modbus.org/

Esta especificacion de la interfaz especifica el funcionamiento de Modbus que funciona en la linea de serie
RS485, en la que un dispositivo secundario envia una respuesta a una solicitud del dispositivo principal. Multiples
dispositivos secundarios se conectan al bus RS485. Modbus utiliza el modo Modbus RTU con el formato de marco
indicado a continuacién.

Composicion de la senal

1 sefal: 11 bit
bO | b1 [ b2 | b3 | b4 | b5 | b6 | b7 | b8 | b9 | b10
LSB (Bit menor) MSB (Bit mayor)
Nombre de bit Numero de bit Contenido
b0 1 bit Bit de inicio
b1 ab8 8 bit Bit de datos
. Bit de paridad o bit de parada (cuando no hay
b9 1 bit .
paridad)
b10 1 bit Bit de parada

Composiciéon del marco de transmisién

1 marco de transmision: Max. 256 bytes

DO | D1 D2 -+ | D(-2)| D(n-1)| D(n)

(Inicio) (Fin)
Nombre de octeto | Numero de bit Contenido
Destino de la transmisién / direccién secunda-
DO 1 byte . L
ria de la fuente de la transmision
D1 1 byte Cadigo de funcién
D2 a D(n-2) MAX. 252 bytes | Datos del marco
D(n-1) a D(n) 2 byte Comprobacién de errores




[ 5 | ESPECIFICACIONES DE LA COMUNICACION

Modo de transferencia Modo RTU

Método de comunicacion Funcionamiento duplex medio, Método principal/secundario
Velocidad de comunicacién 9600 bps / 19200 bps

Sistema sincrénico Método de comunicacion asincrénica

Bit de datos 8 bit

Paridad par/impar/ninguno

Bit de parada 2 bits (sin paridad) / 1 bit

Red 3 cables RS485

Longitud maxima del cable 1000 (m) (3280 (pies))

[ 6 | LISTA DE FUNCIONES COMPATIBLES

Numero max. de direcciones de
lectura / escritura

Cadigo de funcion Nombre de la funcion Direccion de registro Modbus*'

0x03 Leer registro de sujecion |40001 a 49999 125 direcciones
0x04*2 Leer registro de entrada | 30001 a 39999 125 direcciones
0x06 Ejg(')b" registro sujecion | 44001 a 49999 1 direccion

Escribir registro sujecion

0x10 multiple

40001 a 49999 123 direcciones

" La direccién de registro Modbus en los datos de transmision de marco se calcula restando 1 del resultado
obtenido al dividir la direccion de registro Modbus descrita por 10000.
Ejemplo) La direccion de registro Modbus 35555 se pone en los datos de marco como 5554
(Reste 1 del resultado obtenido al dividir 35555 por 10000).

"2 En los siguientes casos, el valor de respuesta es “0” para la solicitud de “Cédigo de funcion: 0x04".
+ Cuando la unidad interior no posee ninguna funcion
» Cuando el valor del monitor no puede ser devuelto por el estado de la unidad interior

RESPUESTA DE EXCEPCION

el de . Nombre de la excepcion Contenido de la excepcion
excepcion
0x01 Cédigo de funcion invalido Destino del cédigo de funcion no compatible
0x02 Direccién Modbus invalida No existe el destino de la direccion de registro Modbus




[ 8 | COMPOSICION DE OBJETO

dbus reservada)

5 - i o0
N'. de | Direccion de regis Funcién Detalles funcionales Valor
unidad tro Modbus
Modbus | 30001 Informacién de la velocidad | Velocidad de comunicacion | 0: 9600bps
Converti- de comunicacion Modbus ajustada en Con- 1: 19200bps
dor vertidor Modbus
30002 Informacién de la direccion | Informacion de la direccion | bit0 a bit7: 1 a 247
secundaria secundaria Modbus ajusta-
da en Convertidor Modbus
30003 Informacion del nombre del | Informacion del nombre del | bit0 a bit7: (1)
modelo 1 modelo 1 del Convertidor bit8 a bit15: (2) (UTY-(1) (2) (3) (4))
Modbus
30004 a 30006 (Direccion de registro Mo-
dbus reservada)
30007 Informacién de la version Informacién de la versién bit0 a bit3: (1)
del software del software del convertidor | bit4 a bit7: (2)
Modbus bit8 a bit11: (3)
bit12 a bit15: (4) (Version: ECOIOV (1)
(2)P (3) (4) LAA-¥)
30008 (Direccion de registro Mo-
dbus reservada)
30009 Monitorizacion de error Monitorizacion del error del | bit0: Error/Ningun error
convertidor Modbus (0: Ningun error, 1: Error)
bit8 a bit11: Subdivision del codigo de error
bit12 a bit15: Seccién del codigo de error
30010 a 30050 (Direccion de registro Mo-




N.° de

Direccion de regis-

unidad tro Modbus Funcion Detalles funcionales Valor
Unidad 30051 a 30053 (Direccion de registro Mo-
interior dbus reservada)

30054 Estado del modo de funcio- | Monitorizacion del estado 1: Automatico
namiento del modo de funcionamien- | 2: Frio
to 3: Seco
4: Calor
5: Ventilador
30055 Estado de funcionamiento | Monitorizacion del estado 1: Parar
ON/OFF de funcionamiento ON/OFF | 2: Funcionamiento
30056 Ajuste el estado de la tem- | Ajuste la monitorizacién del | bit0 a bit8: Valor de ajuste
peratura estado de la temperatura (Temperatura = Valor de ajuste / 4)
Ejemplo) 0 °C =0, 20 °C = 80, 30 °C =120
por cada 0,25 °C
30057 Estado del flujo de aire Monitorizacién del estado 1: Automatico
del flujo de aire 2: Silencioso
3: Bajo
4: Medio
5: Alto
6: Medio-Bajo
7: Medio-Alto
30058 Estado de la temperatura Monitorizacion de la tempe- | bit0 a bit8: Valor de ajuste
interior ratura interior (Temperatura = Valor de ajuste / 4)
Ejemplo) 0 °C =0, 20 °C = 80, 30 °C =120
por cada 0,25 °C
30059 Monitorizacion de error Monitorizacion del estado bit0: Error/Ningun error
del error (0: Ningun error, 1: Error)
bit8 a bit11: Subdivisién del coédigo de error
bit12 a bit15: Seccion del codigo de error
30060 Estado de la posicién de la | Monitorizacion del estado 1: Oscilacion
direccion del aire vertical de la posicién de la direc- 2: Posicion 1
cion del aire vertical 3: Posicion 2
4: Posicion 3
5: Posicion 4
30061 Estado de la posicion de la | Monitorizacion del estado 1: Oscilacion
direccién del aire horizontal | de la posicién de la direc- 2: Posicion 1
cion del aire horizontal 3: Posicién 2
4: Posicion 3
5: Posicion 4
6: Posicion 5
30062 Estado del ajuste de la pro- | Monitorizacion del estado bit0: TODOS los ajustes de funcionamiento
hibicién del funcionamiento | del ajuste de la prohibicién | (0: No inhibir, 1: Valido)
del mando a distancia del funcionamiento del bit1: Ajuste del temporizador
mando a distancia (0: No inhibir, 1: Valido)
bit2: Ajuste de la temperatura ambiental
(0: No inhibir, 1: Valido)
bit3: Ajuste del modo de funcionamiento
(0: No inhibir, 1: Valido)
bit4: Ajuste del inicio/parada del funcionamiento
(0: No inhibir, 1: Valido)
bit5: Ajuste del inicio del funcionamiento
(0: No inhibir, 1: Valido)
bit6: Operacién de reajuste del filtro
(0: No inhibir, 1: Valido)
30063 Estado de la sefial del filtro | Monitorizacion de la sefial 0: Sin sefial
del filtro 1: Sefial del filtro
30064 Estado de funcionamiento | Monitorizacion del estado 1: Funcionamiento normal

del modo econémico

de funcionamiento del modo
econémico

2: Funcionamiento de ahorro




N.° de

Direccion de regis-

unidad tro Modbus Funcion Detalles funcionales Valor
Unidad 30065 Estado de funcionamiento | Monitorizacion del estado 1: Funcionamiento normal
interior del anticongelante de funcionamiento del 2: Funcionamiento del anticongelante
anticongelante
30066 Estado del ajuste del limite | Monitorizacion del estado 0: Invalido
de la temperatura maxima y | del ajuste del limite de la bit0 a bit7: Valor de ajuste (Limite superior)
minima (Frio/Seco) temperatura maxima y mi- | bit8 a bit15: Valor de ajuste (Limite inferior)
nima del modo de funciona- | (Temperatura = Valor de ajuste / 4)
miento Frio/Seco Ejemplo) 0,5 °C =2, 20 °C = 80, 30 °C =120
por cada 0,5 °C
30067 Estado del ajuste del limite | Monitorizacion del estado 0: Invalido
de la temperatura maxima y | del ajuste del limite de la bit0 a bit7: Valor de ajuste (Limite superior)
minima (Calor) temperatura maxima y mi- | bit8 a bit15: Valor de ajuste (Limite inferior)
nima del modo de funciona- | (Temperatura = Valor de ajuste / 4)
miento Calor Ejemplo) 0,5 °C =2, 20 °C = 80, 30 °C =120
por cada 0,5 °C
30068 Estado del ajuste del limite | Monitorizacion del estado 0: Invalido
de la temperatura maxima y | del ajuste del limite de la bit0 a bit7: Valor de ajuste (Limite superior)
minima (Automatico) temperatura maxima y mi- | bit8 a bit15: Valor de ajuste (Limite inferior)
nima del modo de funciona- | (Temperatura = Valor de ajuste / 4)
miento Automatico Ejemplo) 0,5 °C =2, 20 °C = 80, 30 °C =120
por cada 0,5 °C
30069 Estado de la unidad interior | Monitorizacion del estado bit0: Estado normal
especial de la unidad inte- | (0: Estado especial, 1: Estado normal)
rior bit1: Descongelacién
(0: Sin estado de descongelacioén, 1: Estado de des-
congelacion)
bit2: Recuperacion de aceite
(0: Sin estado de recuperacion de aceite, 1: Estado de
recuperacion de aceite
bit3: Bomba bajada
(0: Estado sin bomba bajada, 1: Estado de la bomba
bajada)
30070 Estado de termostato exter- | Monitorizacion del estado 1: Liberacion
no apagado de termostato externo 2: Termostato apagado
apagado
30071 Monitorizacién de la deman- | Monitorizacion del estado 1: Sin funcionamiento
da del control de la demanda 2:DRM 1
3: DRM 2
4: DRM 3
30072 Estado de ahorro automati- | Monitorizacion del estado 0: Sin funcionamiento
co por deteccién humana de ahorro automatico por 1: Funcionamiento
deteccion humana
30073 Estado de ahorro de tiempo | Monitorizacion del estado bit0 a bit10: Valor de ajuste
automatico por deteccion de tiempo establecido para | (Tiempo (minuto) = Valor de ajuste)
humana el ahorro automatico por Ejemplo) 60 minutos = 60, 120 minutos = 120
deteccion humana por cada 15 minutos
30074 Estado de apagado Monitorizacion del estado 0: Sin funcionamiento
automatico por deteccion de apagado automatico por | 1: Funcionamiento
humana deteccion humana
30075 Estado de tiempo de apaga- | Monitorizacion del estado bit0 a bit10: Valor de ajuste
do automatico por deteccion | de tiempo establecido para | (Tiempo (minuto) = Valor de ajuste)
humana el apagado automatico por | Ejemplo) 60 minutos = 60, 120 minutos = 120
deteccion humana por cada 60 minutos
30076 a 39999 (Direccion de registro Mo-

dbus reservada)




N.° de
unidad

Direccion de regis-
tro Modbus

Funcién

Detalles funcionales

Valor

Unidad
interior

40001

(Direccion de registro Mo-
dbus reservada)

40002

Ajuste del modo de funcio-
namiento

Ajuste del modo de funcio-
namiento

0: Sin cambio
: Automatico
: Frio
: Seco

: Ventilador

40003

Ajuste del funcionamiento
ON/OFF

Ajuste del funcionamiento
ON/OFF

: Sin cambios
: Parar

1
2
3
4: Calor
5
0
1
2: Funcionamiento

40004

Configuracion del ajuste de
la temperatura

Configuracion del ajuste de
la temperatura

bit0: Cambio / Sin cambio ajuste de la temperatura
(0: Sin cambio, 1: Cambio)

bit1 a bit8: Valor de ajuste

(Temperatura = Valor de ajuste / 4)

Ejemplo) 0 °C = 0, 20 °C = 80, 30 °C =120

por cada 0,5 °C

40005

Ajuste del flujo de aire

Ajuste del flujo de aire

0: Sin cambio
1: Automatico
2: Silencioso

3: Bajo

4: Medio

5: Alto

: Medio-Bajo
: Medio-Alto

40006

Estado de la posicion de la
direccién del aire vertical

Monitorizacién del estado
de la posicién de la direc-
cion del aire vertical

: Sin cambio
: Oscilacion
: Posicion 1
Posicion 2
: Posicion 3
: Posicion 4

40007

Estado de la posicion de la
direccion del aire horizontal

Monitorizacion del estado
de la posicién de la direc-
cién del aire horizontal

Sin cambio
Oscilacion

Posicion 1

: Posicion 2
: Posicion 3
: Posicion 4
: Posicion 5

40008

Ajuste de la prohibicion del
funcionamiento del mando
a distancia

Ajuste de la prohibicion del
funcionamiento del mando
a distancia

bit0: Cambio / Sin cambio

bit1: TODOS los ajustes de funcionamiento
(0: No inhibir, 1: Valido)

bit2: Ajuste del temporizador

(0: No inhibir, 1: Valido)

bit3: Ajuste de la temperatura ambiental

(0: No inhibir, 1: Valido)

bit4: Ajuste del modo de funcionamiento

(0: No inhibir, 1: Valido)

bit5: Ajuste del inicio/parada del funcionamiento
(0: No inhibir, 1: Valido)

bit6: Ajuste del inicio del funcionamiento

(0: No inhibir, 1: Valido)

bit7: Operacion de reajuste del filtro

(0: No inhibir, 1: Valido)

40009

Reajuste de la sefial del
filtro

Reajuste de la sefial del
filtro

0: Sin cambio
1: Restablecer

40010

Ajuste del funcionamiento
del modo econémico

Ajuste del funcionamiento
del modo econémico

0: Sin cambio
1: Funcionamiento normal
2: Funcionamiento de ahorro

10




N.° de

Direccion de regis-

unidad tro Modbus Funcion Detalles funcionales Valor
Unidad 40011 Ajuste del funcionamiento Ajuste del funcionamiento 0: Sin cambio
interior del anticongelante del anticongelante 1: Liberacion
2: Funcionamiento del anticongelante
40012 Limite de la temperatura Ajuste del valor del limite bit0: Cambio / Sin cambio Limite superior de la tempe-
superior e inferior superior para los limites ratura
Ajuste del valor del limite superior e inferior de la (0: Sin cambio, 1: Cambio)
superior (Frio/Seco) temperatura del modo de bit1 a bit8:
funcionamiento Frio/Seco 0: Invalido
1 a 255: Valor de ajuste
(Temperatura = Valor de ajuste / 4)
Ejemplo) 0,5 °C =2, 20 °C = 80, 30 °C =120
por cada 0,5 °C
40013 Limite de la temperatura Ajuste del valor del limite bit0: Cambio / Sin cambio Limite inferior de la tempera-
superior e inferior inferior para los limites tura
Ajuste del valor del limite superior e inferior de la (0: Sin cambio, 1: Cambio)
inferior (Frio/Seco) temperatura del modo de bit1 a bit8:
funcionamiento Frio/Seco 0: Invalido
1 a 255: Valor de ajuste
(Temperatura = Valor de ajuste / 4)
Ejemplo) 0,5 °C =2, 20 °C = 80, 30 °C =120
por cada 0,5 °C
40014 Limite de la temperatura Ajuste del valor del limite bit0: Cambio / Sin cambio Limite superior de la tempe-
superior e inferior superior para los limites ratura
Ajuste del valor del limite superior e inferior de la (0: Sin cambio, 1: Cambio)
superior (Calor) temperatura del modo de bit1 a bit8:
funcionamiento Calor 0: Invalido
1 a 255: Valor de ajuste
(Temperatura = Valor de ajuste / 4)
Ejemplo) 0,5 °C = 2, 20 °C = 80, 30 °C =120
por cada 0,5 °C
40015 Limite de la temperatura Ajuste del valor del limite bit0: Cambio / Sin cambio Limite inferior de la tempera-
superior e inferior inferior para los limites tura
Ajuste del valor del limite superior e inferior de la (0: Sin cambio, 1: Cambio)
inferior (Calor) temperatura del modo de bit1 a bit8:
funcionamiento Calor 0: Invalido
1 a 255: Valor de ajuste
(Temperatura = Valor de ajuste / 4)
Ejemplo) 0,5 °C =2, 20 °C = 80, 30 °C =120
por cada 0,5 °C
40016 Limite de temperatura Ajuste del valor del limite bit0: Cambio / Sin cambio Limite superior de la tempe-
superior e inferior: superior para los limites ratura
Ajuste del valor del limite superior e inferior de la (0: Sin cambio, 1: Cambio)
superior (Automatico) temperatura del modo de bit1 a bit8:
funcionamiento Automatico | O: Invalido
1 a 255: Valor de ajuste
(Temperatura = Valor de ajuste / 4)
Ejemplo) 0,5 °C =2, 20 °C = 80, 30 °C =120
por cada 0,5 °C
40017 Limite de temperatura Ajuste del valor del limite bit0: Cambio / Sin cambio Limite inferior de la tempera-
superior e inferior: inferior para los limites tura
Ajuste del valor del limite superior e inferior de la (0: Sin cambio, 1: Cambio)
inferior (Automatico) temperatura del modo de bit1 a bit8:
funcionamiento Automatico | O: Invalido
1 a 255: Valor de ajuste
(Temperatura = Valor de ajuste / 4)
Ejemplo) 0,5 °C =2, 20 °C = 80, 30 °C =120
por cada 0,5 °C
40018 Ajuste del termostato exter- | Ajuste del termostato exter- | 0: Sin cambio
no apagado no apagado 1: Liberacion
2: Termostato apagado
40019 Ajuste del ahorro automati- | Ajuste del ahorro automati- | 0: Sin cambio
co por deteccién humana co por deteccién humana 1: Sin funcionamiento
2: Funcionamiento
40020 Ajuste del tiempo de ahorro | Ajuste del tiempo de ahorro | bit0: Cambio / Sin cambio

automatico por deteccion
humana

automatico por deteccion
humana

(0: Sin cambio, 1: Cambiar)

bit1 a bit9: Tiempo (minuto)

*(Tiempo)/(1 minuto) valor es establecido
Ejemplo) 60 minutos — 60, 120 minutos — 120
por cada 15 minutos

1"




N.° de

Direccion de regis-

unidad tro Modbus Funcion Detalles funcionales Valor
Unidad 40021 Ajuste del apagado automa- | Ajuste del apagado automa- | 0: Sin cambio
interior tico por deteccion humana | tico por deteccion humana | 1: Sin funcionamiento
2: Funcionamiento
40022 Estado de tiempo de apaga- | Monitorizacion del estado bit0: Cambio / Sin cambio
do automatico por deteccion | de tiempo establecido para | (0: Sin cambio, 1: Cambiar)
humana el apagado automatico por | bit1 a bit9: Valor de ajuste
deteccion humana (Tiempo (minuto) = Valor de ajuste)
Ejemplo) 60 minutos = 60, 120 minutos = 120
por cada 60 minutos
40023 a 49999 (Direccion de registro Mo-
dbus reservada)
* Nota

Configure el ajuste del limite superior e inferior de la temperatura (40012 a 40017) tal y como se indica a continuacion.
« Configure el valor de ajuste de tal modo que el “valor del limite inferior” sea inferior al “valor del limite superior”.

< Al alternar entre “Sin Limite” y “Limite”, cambie siempre todos los limites (40012 a 40017) al mismo tiempo utilizando la

funcién de codigo (0x10).

12
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